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Beschreibung 

Anwendunas qebiet der Erfinduna 

[0001 1 Die vorliegende Erfindung betrifft ein Abdruck- 
system mit einer Abdruckkappe fOr ein in den menscWi- 
chen KOrper eingesetztes Implantat zur Obertragung 
des aus der Gewebestruktur austretenden Implantatab- 
schtusses. inWusive mOglicher Aufbauten auf diesem 
Implantatabschiuss. auf ein Meistenmodell. 

jgtflnddefTechnik 

[0002] Die folgende ErOrterung bezieht sich zunachst 
beispielshaft auf DentaJimplantate. Bisher benutzt man 
zur AWbmujng der Situation im Mund des Patienten und 
zur Obertragung des gewonneneri Abdrucks auf ein 
Meistermodell - auf diesem wird dann der Zahnersatz 
modelliert - eine Reihe von Elementen. Die bis dato 
durchzufOhrenden Arbeitsschritte und dabej. benutzten 
Elemente sind eingehend dargestellt bei SCHRO- 
EDER, A.; SUTTER, F.; BUSER. D.; KREKELER. a 
Orale Implantologie, Georg Thieme Verlag Stuttgart 2 
Auf I. 1994, S. 202 ff. Einerseits ist das Zusammenset 
zen der Elemente im Mund des Patienten. insbesond 
ere im Bereich der Molaren - wegen der sich 
ergebenden GesamthOhe der Elemente - problem- 
atisch. zumal wenn noch ein Schraubinslrument 
benutzt vyerden muss. Des weiteren sind die Atbeitsab- 
laufe fQr den Patienten anstrengend sowio bel der 
Abdrucknahme und der Meistermodellherstellung zeit- 
aufwendig. Oberdies stellen sich Ungenauigkeiten ein. 
[0003] Die Schwierigkeiten ergeben sich vorrangig 
dadurch, dass man bet bestinvnten Aufbauteilen f Or cfie 
Abdrucknahme keine Abdruckkappe venwenden kann 
Oder die Abdruckkappe mit einer axial positionierten, 
durch den AbdrucWOffel hindurchgehenden Schraube 
fixiert werden muss. Plese Rxierung geschieht bei der 
Abdrucknahme am im Implantat eingeschraubten Auf- 
bauteil. wobei das Implantat im Mund des Patienten ein- 
gesetzt ist Bei der nachfolgenden Hersteilung des 
Meistermodells erfolgt die Rxierung an dem dabei ver- 
wendeten Manipulierimplantat. 
[0004] Aus der DE 44 15 670 A1 ist eine Abdruck- 
kappe bekannt* die am offenen. zum Implantat gertohte- 
ten Ende. federnde Laschen aufweisl, welche im 
aufgesteckten Zustand Ober die Schulter des konischen 
Aulbauteils greifen. Diese Abdruckkappe ist nur fur Auf- 
bauteile venwendbar. die eine zu hintergreifende Kontur 
aufweisen, an der sich die Laschen verkrallen kOnnen. 
Ferner ist es mrt dieser Abdruckkappe nur mOglich. ein 
durch die Gingiva ragendes Aufbauteil abzufbrmen; fQr 
die Abformung der Implantatschulter wuitle diese 
Abdruckkappe nicht konzipiert 

Aiify^abeder Erfinduna 

[0005] Angesichts der bisher aufwendigen und teils 



ungenauen Abdrucknahme und Meistermodellherstel- 
lung sowie der nur bedingt verwendbaren Abdruckkap- 
pen lieigt der Erfindung dais folgende Problem zugmnde. 
Es Ist ein Abdrucksystem mit einer Abdruckkappe zu 
5 schaffen, die sich auf der Schulter des eingesetzten 
Implantats bzw. des ManipuHerimplantats zumindest 
partiell abstutzt und fur den Abdruck in stabiler Position 
verWeibt Ferner muss das Abdrucksystem fur die ver- 
schiedensten Typen von Aufbauteilen venwendbar sein, 
10 namlich fOr gerade Oder abgewinkette, konische oder 
einen Vielkantkopf aufweisende. massive oder mit 
Innengewinde versehene Aufbauteile. Die zu konzipie- 
rende Abdruckkappe muss, eingebetlel in der Im 
AbdrucW6ffel vorhandenen Abdruckmasse, vom einge- 
,5 setzten Implantat abziehbar sein und ein f&llweise fOr 
die Hersteilung des Meistemiodells einzusetzendes 
Manipulierimplantat ebenso positionsgesichert aufneh- 
menkfinnen. 

20 Wesen der Erfinduna 

[0006] Das Abdrucksystem beinhaltet eine Abdruck- 
kappe zur Obertragung eines aus einer menschlichen 
Gewebestruktur austretenden Abschlusses eines in 
25 den HumankOrper eingesetzten Implantats, InWusfve 
mOglicher Aufbauten auf ein Meistermodeil. Zuoberst 
schliesst das Implantat am Implantatkopf mit einer 
Implantatschutter ab. wobei in den Implantatkopf Auf- 
bauteile mit verschiedenen. die Implantatschulter uber- 
30 ragenden Pfeilern einsetzbar sind. Die Abdruckkappe 
schliesst zuunterst mit einer zur Implantatschulter kom- 
plementaren Kappenschulter ab. die zumindest radial 
partiell auf der Implantatschulter aufsetzt 
[0007] In das Innere der Abdruckkappe ist eine Schie- 
35 berhOlse eingesetzt welche die relative Lage der Aus- 
senflanke des Pfeilers eines Aufbauteils im Verhflltnis 
zur Irrplantatschulter erfasst um die im gewonnenen 
Abdruck fixierte Originalsituation analog auf das Mei- 
stermodeil zu ubertragen. Fur die Hersteilung des Mei- 
40 stermodells ist. baslerend auf dem zuvor von der 
Originalsituation genommenen AbdrucK ein Manipulier- 
implantat mit einer zur Kappenschulter komplemerrta- 
ren Manipulierschulter und einem zum Pfeiler des 
Aufbauteils entsprechenden Manipulierpfeiler vorgese- 
45 hen. Die Kappenschulter liegt an der Manipulierschulter 
an und die in der Abdruckkappe positionierte Schieber- 
hOlse bestimmt die relative Lage der Aussenflanke des 
Manipulierpfeilers. Das Manipulierimplantat besitzt 
einen der jewelligen Originalsituation in seinen Aussen- 
50 konturen analogen Manipulierpfeiler, der bei der Her- 
steilung des Meistermodells den Raum des zuvor am 
Patienten abgefbrmten. auf dem Implantat befindlichen 
Pfeilers. im Abdruck einnimmt. 
[0008] Die SchieberhOlse besteht vorteilhaft aus 
55 einem zwischen die Abdruckkappe und den Reiler pas- 
senden HOIsenstOck und einem aus der Abdruckkappe 
herausragendenden Kragen. Das HOIsenstOck ist in die 
Abdruckkappe einschiebbar und besitzt einen ange- 
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setzten Klemmkopf. der dazu bestimmk ist, in die axiale 
tnnengewindebphrung tm Implantat Oder in die Axial- 
bohrung im Manipulierimplantat Wemmend einzugrei- 
fen. Die Schieberhulse ist oben offen. und zum 
Verklemmen der Schieberhulse ist ein von oben ein- 
schiebbarer Sicherungszapfen mtt einem in de Schie- 
berhulse ragenden Schaft vorgesehen. 
[0009] In einer speziellen Ausgestattung weist der 
Sicherungszapfen zuoberst einen aus der Abdruck- 
kappe herausragenden Teller auf. und am Schaft ist 
eine die Klemniwirkung erhdhende Wulst vorgesehen. 
Die SchieberhOtse und die Abdruckkappe warden trans- 
versal von einer Schraube durchdrungen; deren Spitze 
am Pfeiler des Aufbauteils bzw. am Manipulierpfeiler 
des Manipulierimplantats eingreift, so dass die Anord- 
nungfixiertist. 

[GDI 0] Dank der Erf indung steht nun ein Abdrucksy- 
stem mit einer Abdruckkappe zur VerfOgung, mit wel- 
chem die Abdrucknahme im Mund des Patienten sowie 
die Meistermodellherstellung sehr vereinlacht wird. 
Zudem ist nun die Clbertragung der realen Situation auf 
das Meistermodell prdziser. Mit dem Abdrucksystem 
wird es ermOglicht. die relative HOhenlage sowie die 
Drehsteliung • bei Vorhandensein einer Bezugskontur - 
des in das Implantat eingesetzten Reilers zu ermittein 
und vdm Abdruck auf das Meistermodell zu Qbertragen. 

KurzbeschreibunQ der beiaefOaten Zelchnunaen 

[0011] 

Figur 1 A: ein Implantat mit einem Konus-Massivauf- 
bauteil. einer Abdruckkappe, einer Schie- 
berhulse und einem Sicherungszapfen: 

Figur 1 B: die Darstellung gemdss Rgur 1 A mit dem 
aufgedrOckten AbdrucMOffel; 

Figur 2A: ein Implantat mit einem Konus-Massivauf- 
bauteil. einer Abdruckkappe und einer 
SchieberhQIse; 

Figur 2B: die Darstellung gemdss Figur 2A mit dem 
aufgedrOckten AbdrucklOffel; 

Figur 3A: ein Implantat ohne Aufbauteil, aber mit 
einer SchieberhQIse und einem Siche- 
rungszapfen; 

Figur 3B: die Darsteltung gemdss Rgur 3A mit dem 
aufgedrOckten AbdrucklOffel: 

Figur 4A: ein Implantat mit einem abgewinkelten 
Kbnus-Massivaufbauteil, einer Abdruck- 
kappe und einer transversal gesicherten 
Schieberhulse; 

Figur 4B: die Darstellung gemass Rgur 4A mit dem 
aufgedrOckten AbdrucklOffel und 

Figur 5; ein Implantat mit einem beschliffenen 
Kbnus-Massivaufbauteil, einer Abdruck- 
kappe und einer SchieberhQIse bei der 
Einleitung von Abdruckmassa 



Ausfuhrunosbeisoiele 

[001 2] Anhand der beiliegenden Zeichnungen erfblgt 
nachstehend die detaillierte Beschreibung von AusfOh- 
5 rungsbeispielen des erfindungsgemdssen Abdrucksy- 
stems. 

[001 3] FOr die gesamte weitere Beschreibung gilt fbl- 
gende Festlegung. Sind in einer Rgur zum Zweck 
zeichnerischer Eindeutigkeit Bezugsziffern enthalten, 

10 aber im unmittelbar zugehOrigen Beschreibungstext 
nicht eriautert. so wird auf deren Envahnung in voran- 
gehenden Rgurenbeschreibungen Bezug genommen. 
Im Interesse der ClberslchtltohkeH wird auf die wieder- 
holte Bezeichnung von Bauteilen in nachfolgenden 

IS Figuren zumeist verzichtet. sofern zeichnerisch eindeu- 
tig erkennbar ist dass es sich urn \viederkehrende'' 
Bauteile handelt 

20 

[0014] Ohne die Erf indung darauf beschrdnken zu 
wollen. bezieht sich das Beispiel weiterhin auf die 
Abdrucknahme an einem im Mund des Patienten einge- 
setzten Implantats 1. also ein Dentalimplantat. Das 

25 Irrplantat 1 besitzt einen sich konisch aufwdrls envei- 
ternden Implantatkopf 10 sowie eirie sich aufwarts 
konisch verengende tmplantatschulter 11. In das 
Implantat 1 ist ein Aufbauteil - hier ein gerades Konus- 
Massivaufbauteil 2 - mit seinem Gewindeteil 20 in die 

30 Innengewlndebohrung 12 des Implantats 1 einge- 
schraubt. Der die Implantatschulter 11 uberragende 
Pfeiler 21 des Kbnus-Massivaufbauteils 2 weist dusser- 
tich mehrere vertikal verlauf ende Nuten 22 auf. Insoweit 
sind die Teile an sich bekannt 

35 [001 5] Zur Abdnjcknahme wird eIne SchieberhQIse 3 
benutzt, die sich in ein belderseits offenes HQIsenstQck 
30 und einen oben abschliessenden. flanschartigen, 
offenen Kragen 31 gliedert Das zylindrische HQIsen- 
stQck 30 ist aussen glatt. wdhrend es eine zum Pfeiler 

40 21 komplementare Innenkontur 32 aufweist, auf diesen 
aufschiebbar ist und nach unten hin - dem sich enwei- 
ternden Kbnus-Massivaufbauteil 2 angepasst - dOnn- 
warxjiger wird. Etwa in HOhe der Oberkante des Konus- 
Massivaufbauteils 2 kann die Schieberhulse 3 dusser- 

45 Itch eine radial umlaufende Nut 33 aufweisen. Innnerlich 
kann die SchieberhQIse 3 im Berek:h des Kragens 31 
eine radial umlaufende. bandfOmiige Enfveiterung 34 
besitzen. 

[001 6] Die Abdruckkappe 4 ist im Prinzip zylindrisch 
so und beiderseits offen. Der durch die Abdruckkappe 4 
vertaufende Durchgangskanal 40 ist zur Aussenform 
des HQlsenstQcks 30 abgesehen von der Nut 33 - kom- 
plementdr. so dass die Abdruckkappe 4 Qber die Schie- 
berhulse 3 gleitend geschoben werden kann. Zuunterst 
55 besitzt die Abdruckkappe 4 eine Kappenschulter 41 . die 
zur Implantatschulter 11 komplementar ist Am ausse- 
ren Um^g ist die Abdmckkappe 4 radial gefurcht. so 
dass mehrere Retentionsteller 43 entstehen. 
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[0017] Im zusammengefOgten Zustand reicht die auf 
den Pf eiler 21 aufgeschobene Schieber hQIse 3 mit dem 
HOIsenstOck 30 bis fast zur Implantatschulter 11- Die 
Abdruckkappe 4 nimmt in ihrem Durchgangskandl 40 
das HOIsenstOck 30 auf. wobei der Kragen 31 aus der 
Abdruckkappe 4 oben herausragt. Die Innenkontur 32 
der Schieberhuise 3 schmiegt sich an die Aussenkontur 
des Pfeilers 21. Insbesondere der untere Auslauf des 
HQIsenstOcks 30 wirkt als verWemmender Keil zwischen 
dem Pfeller 21 und der Abdruckkappe 4. Die Kappen- 
schulter 41 sitzt praklisch fugenlos auf der Implantat- 
schulter 11. 

[0018] In die oben offene Schieberhuise 3 ist ein 
Sicherungszapfen 9 mit seinem Schaft 90 eingesetzi 
Oben schliesst der Sicherungszapfen 9 mit einem Teller 
91 ab, welcher auf der Oberseite des Kragens 31 auf- 
setzt Im unteren Bereich besitzt der Schaft 90 eine 
radial untoufende V^lst 92, die Im eingesteckten 
Zustand Qber die Enweiterung 34 hinaus geglitten ist 
und ein VerWemmen zwischen der Schieberhuise 3 und 
der Innenwandung der Abdruckkappe 4 herbeifOhrt 
Durch dieses Verklemmen und das mit seinem unteren 
Ausldufer als Keil wirkenden HOIsenstOck 30 wird ein fOr 
die Abdmcknahme ausreichend fester Sitz. der 
Abdruckkappe 4 auf dem im Mund des Patienten 
befindlichen Implantat 1 erreicht. 

Rqur IB 

[0019] Diese Figur gehOrt zur Herstetlung des Mei- 
sternrxxlells. nachdem man den Abdruck AD der Mund- 
situation mit einem mit Abdruckmasse 7 gefOIIten 
AbdrucWOffel 70 gewonnen hat Vorhanden sind wie- 
derum die zuvor beschriebene SchieberhOlse 3, die 
Abdruckkappe 4 und der Sicherungszapfen 9, wek:he 
alle im Abdruck AD eingebettet bleiben. Bel dieser 
Arbeitsphase kommt ein Manipulierimplantat 5 - hier mit 
einem konischen Pfeiler 51 - hinzu. wobei der Pfeiler 51 
dem Pfeiler 21 analog ist. Das Manipulierimplantat 5 
wird mit dem Pfeiler 51 in den Abdruck AD eingeschb- 
ben. DieKappenschutter41 kommt mit der komplemen- 
tdren Manipulierschulter 55 des Manipulierimplantats 5 
zusammen. Das gesamte Manipulierimplantat 5 wird so 
eingeschoben durch die zuvor beschriebene VerWenv 
mung Im Abdrud< AD gehalten. Nun drOcW der Ausiau- 
fer des HOtsenstOcks 30 gegen den Kbnuspfeiler 51. 
Das Manipulierimplantat 5 besitzt unten einen Fortsate 
mit mehreren Retentionstellern 52. Zur Herstellung des 
Meislermodells wird an den Abdruck AD Modeilmasse 
angegossen. 

Figur 2A 

[0020] Vorhanden sind wiederum das Implantat 1 und 
das Konus-Massivaulbauteil 2. Abgewandelt sind die 
SchieberhOlse 103 sowie die Abdruckkappe 1 04, wobei 
ein Sicherungszapfen. dessen Funktion die Schieber- 
hOlse 103 mit Ctt)ernimmt. hier entfditt. Die Schieber- 



huise 1 03 ist oben nicht offen. sondern endet mit einem 
geschlossenen Kragen 131. Nach unten erstreckt sich 
das HOIsenstOck 130 nriit der zum Pfeiler 21 komple- 
mentaren Innenkontur 132. Im unteren Bereich des HOI- 

5 senstucks 130 sind ftusserltoh. radial umlaufende 
WOlste 135 vorgesehen, welche das VerWemmen an 
der Abdruckkappe 104 begOnstigen. Unterhalb des Kra- 
gens 131 besitzt die Schieberhuise 103 am Obergang 
zum HOIsenstOck 130 eine dusserliche. radiale Nut 136. 

10 [0021 J Die Abdruckkappe 1 04 besitzt nahe dem obe- 
ren Abschluss eine innen umlaufende \Mjlst 145; dies 
ebenfalls zur Veibesserung der Klemmwirkung. Auch 
diese Abdruckkappe 104 weist einen axialen Durch- 
gangskanal 140. eine Kappenschulter 141 sowie 

15 Retentionsteller 143 auf. Die mit ihrer Kappenschulter 
141 auf der Implantatschulter 11 aufsitzende Abdruck- 
kappe 1 04 wird wiederum durch die kJemmende Keilwir- 
kung des unteren. sk:h verjOngenden Auslaufs des 
HOIsenstQcte 130 in stabiler Position fOr die Abdruck- 

20 nahme gehalten. 

F ig ur 

[0022] In Anaiogie zur Figur IB ist auch hier der 
25 Abdruck AD mit dem AbdrucMOffel 70 und der Abdruck- 
masse 7 vorhanden, in der die Abdruckkappe 104 
sowie darin die SchieberhOlse 1 03 eingebettet sind. Zur 
Herstellung des Meistermodells wird in den Abdruck 
AD, gegen die Kappenschulter 141 • daran stOsst die 
30 Manipulier^huiter 155 an -, wieder ein Manipulierim- 
plantat 105 geschoben. Das Manipulierimplantat 105 ist 
hier nfcht einstOcWg. sondem der Pfeiler 151 - In seiner 
Aussenkontur identisch zum Pfeiler 21 - ist in den Fort- 
satz eingeschraiibt. der aussere Retentionsteller 152 
35 aufweist. 

FiQuren 3Aund3B 

[0023] Hier sind das Implantat 1 mit der Implantat- 

40 schulter 1 1 und die mit ihrer Kappenschulter 241 darauf 
aufsitzende Abdruckkappe 204 vorhanden. Ausserlk:h 
weist die Abdruckkappe 204 Retentionsteller 243 auf. 
Ebenfalls eingesetzt wird ein sicherungszapfen 9 mit 
dem Schaft 90, dem Teller 91 und der WUIst 92. Die 

45 Besonderheit besteht nun in der spezlellen Schieber- 
hOlse 203, an deren abwdrtsweisenden HOIsenstOck 
230 ein elastischer Wemmkopf 237 ansetrt, welcher in 
die tnnengewindebohrung 12 im Implantat 1 einrastet 
In das oben offene HOIsenstOck 230 ist der Schaft 90 

so mit der Wlilst 92 eingedrOckl und bewirkl zusammen mit 
dem eingerasteten Klemmkopf 237 ein Verklemmen 
des ganzen Au1l>aus. Die AbdrucKnahme erfbtgt hier 
unabhdngig von einem vorhandenen Aufbauteil - dieses 
ist entfemt worden bzw. noch nicht eingesetzt. 

55 [0024] Fur die Meistermodellherstellung giesst man 
wieder Modeilmasse an den mit dem AbdrucWOffel 70 
und der Abdruckmasse 7 gewonnenen Abdruck AD. in 
den ein oben offenes Manipulierimplantat 205 einge- 
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schoben wird. so dass der Klemmkopf 237 in eine im 
Manipulierimplantat 205 vorgesehene Axlalbohrung 
253 eingreift Die Kappenschulter 241 sitzt auf der 
Manipulierschiiter 255 auf. 

Fiquren 4A und 4B 

[0025] In diesem AusfOhrungsbeispiel kommt ein 
Konus-Massivaufbauteil 302 mit Nuten 322 und einem 
abgewinkelten Pfeiler 321 zum Einsatz, welcher unbe^ 
schliffen ist Das Qewindeteil 320 greift in die Innenge- 
windebohrung 12 im Implantat 1 ein. Entsprechend der 
Schraglage des Pfeilers 321 wird eine Abdruckkappe 
304 mit elliptischer Kappenschulter 341 venwendet wel- 
Che fugenlos auf der Implantatschulter 11 aufsitzt 
Durch die Schrdglage des Pfeilers 321 benOtigt man 
eine nichtrotationssymmetrische SchieberhQIse 303, 
deren HOIsenstQck 330 eine asymmelrische Dicke auf- 
weist urn einei gleichmflssige Wemmung zu bewirken. 
Nach oben schliesst die Schieberhulse 303 mit enem 
geschlossenen Kragen 331 ab. Zur zusdtzlichen Siche- 
rung dieses Aufbaus ist eine durch die Abdruckkappe 
304 und das HOIsenstQck 330 transversal eingreifende 
Schraube S vorgesehen. deren Spitze in eine Nut 322 
am Pfeiler 321 eindringt. 

[0026] In diesem Zusammenl>au wird mit dem mit 
Abdruckmasse 7 gefullten AbdrucklOffel 70 der Abdruck 
AD genommen und dann zur Meistermodellhersteliung 
ein addquates Manipulierimpiantat 305 mit zum Pfeiler 
321 komplementaren Konuspfeiler 351 in den Abdruck 
AD eingeschoben. Die Kappenschulter 341 und die 
Manipulierschulter 355 stossen aufeinander. Die 
Schraube S stutzt sich nun am Pfeiler 351 ab. Das 
Manipulierimplantat 305 besitzt analog den Fortsalz 
350 mit den Retentionstellern 352. 

FiQur 5 

[0027] Bei einem Konus-Massivaufbauteil 402 mit 
geradem. aber beschliffenem Pfeiler 421. dem Qewin- 
detail 420 und den Nuten 422 benutzt man zur Abdruck- 
nahme eine gerade Abdruckkappe 404 mit dem 
Durchgangskanal 430, der Kappenschulter 441 sowie 
den Retentionstellern. Ferner kommt eine dOnnwandige 
SchieberhQIse 403 mit bis nahe an die Inrplantatschut- 
ter 11 reichendem HOIsenstQck 430 zum Einsatz. Am 
unteren Auslauf besitzt das HOIsenstQck 430 einen ver- 
dlckten Abschlussrand 438 zur VerWemmung zwischen 
der Abdruckkappe 404 und dem Pfeiler 421. Der ver- 
Weibende Hohlraum innerhalb der oben offenen Schie- 
berhQIse 403 wird Qber eine eingefOhrte Zufuhrleitung Z 
mit Abdruckmasse 7 aufgefQIIt. Nach dem AushSrten 
der Abdruckmasse 7 kann die Abdruckkappe 404, 
deren Kappenschulter 441 auf der Implantatschulter 11 
aufsitzt. ak>gezogen werden. und man erhait zunachst 
ein genaues NegativabbiW der unregelmassigen Aus- 
senkontur des Pfeilers 421. welches dann der Herstel- 
lung des Meistermcdetis dient. 



[0028] Prinzipiell ist das zuvor beschriebene AlxJruck- 
system nicht nur im Dentalbereich. sondern auch fOr in 
anderen Partien des menschlichen KOrpers eingesetzte 
Implantate anwendbar. 

PatentansprOche 

1. Abdrucksystem mit einer Abdruckkappe 
(4,104.204, 304^) zur Obertragung eines aus 
einer menschlichen Gewebestruktur austrelenden 
Abschlusses eines in den HumankOrper eingesete- 
ten tmplantats (1). InMusive mdglicher Aufbauten - 
nachstehend ats Situation (X) bezetehnet auf ein 
Meistermodell, wobei 

a) das Implantat (1) am Implantatkopf (10) 
zuobersl mit einer Implantatschulter (11) 
abschliessi und 

b) in den Implantatkopf (10) AufbauteOe 
(2,302,402) mit verschiedenen, die Implantat- 
schulter (11) Oben-agenden Pfeilern 
(21,321,421) einseUbar sind. dadurch Qekenn« 
2gifibQ£l class 

c) die Abdruckkappe (4,104.204,304,404) 
zuunterst mit einer zur Implantatschulter 
(1 1 ) komplementaren Kappenschulter 
(41,141,241,341,441) abschliesst und zumin- 
dest radial partiell auf der Implantatschulter 
(11)auf8etzt.undda8 

d) in das Innere der Abdaickkappe 
(4,104,204,304,404) eine SchiebertiQis© 
(3,103,203,303/103) eingesetzt 1st wetehe die 
relative Lage der Aussenflanke des Pfeilers 
(21,321, 421) im Verhaitnis zur Implantatschul- 
ter (11) erfasst, urn die im gewonnenen 
Abdruck (AD) f ixierte Situation (X) analog auf 
das Meistemiodell zu Qbertragen. 



2. Abdrucksystem riach Anspruch 1 . dadurch oekenn- 
40 sskdiQfiLdass 

a) for die Herstellung des MeisternKxiells - 
basierend auf dem zuvor von der Situatk)n 
(X) genommenen Abdruck (AD) - ein Manipu- 

45 lierimplantat (5,105,205,305) mit einer zur 

Kappenschurter (41,141,241,341) komplemen- 
taren Manipulierschulter (55,155,255,355) und 
einem zum Pfeiler (21,321,421) entsprechen- 
den Manipulierpfeiler (51,151, 351) vorgese- 

so hen ist und 

b) die Kappenschulter (41,141,241,341) an der 
Manipulierschutter (55,155,255,355) aniiegt 
und 

c) die in der Abdruckkappe (4,104^04,304) 
55 positionierte Schieberhulse (3,103,203,303) 

die relative Lage der Aussenflanke des Mani- 
pulierpfeilers (51 ,1 51 ,351) bestimmt. 
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3. Abdrucksystem nach Anspruch 2, iji^d^'^ch gekenn- 
zeichnet. dass das Manipulierimplarrtat (5,105,305) 
einen der jeweiligen Situation (X) In seinen Aussen- 
konturen analogen Manipulierpfeiier (51,151,351) 
aufweist, der bei der Herstellung des MeisternrK>- 5 
dells den Raum des zuvor am Patierrten abgefbrnv 
ten. auf dem Implantat (1) befindlichen Pfeilers 
(21,321,421), Im Abdruck (AD) einninrvnt 

4. Abdrucksystem nach Anspruch 1, dadutfih 10 
gekennzeichnet. dass die SchieberhOlse 

(3.103.303. 403) aus einem zwischen die Abcfruck-. 
kappe (4,104,304,404) und den Pfeiler 
(21,321,421) passenden HuIsenstQck (30,130, 
330,430) und einem aus der Abdruckkappe is 

(4.104.304.404) herausragendenden Kragen 
(31,131,331,431) besteht 

5. Abdrucksystem nach Anspruch 1 . da<JUfCh qgkepn- 
zeichnet dass die SchieberhOlse (203) aus eineni 20 
in die Abdruckkappe (204) etnschlebbaren HQlsen- 
stOck (230) und einem daran angesetzten Klenvn- 
kopf (237) besteht der dazu bestimmt ist. in die 
axiale Innengewindebohrung (12) im Implantat (1) 
Oder in die Axialbohrung (253) im Manipulierim- 2S 
plantat (205) ktemmend einzugreifen. 

6. Abdrucksystem nach Anspruch 1 , Hadureh gekenn- 
zeichnet dass die SchieberhOlse (3, 203) oben 
offen ist und zum Verklemmen der SchieberhOlse 30 
(3,203) ein von oben einschiebbarer Sk:herungs- 
zapfen (9) mit einem in die SchieberhOlse (3,203) 
ragenderi Schaft (90) vorgesehen isL 

7. AhHnirteyctAm narh Anspriinh 6 dadufch qekenn- 35 

zeichnet dass der Sicherungszapfen (9) zuoberst 
einen aus der Abdruckkappe (4,204) herausragen- 
den Teller (91) aufweist und am Schaft (90) eine die 
Klemmwirkung erhOhende WUIst (92) vorgesehen 
ist 

8. Abdrucksystem nach Anspruch 1 . dadurch aekenn- 
zeichnet dass die SchieberhOlse (303) und die 
Abdruckkappe (304) von einer Schraube (S) durch- 
drungen warden, deren Spitze am Pfeiler (321) des 45 
Aufbauteils (302) bzw. am Manipulierpfeiier (351) 
des Manipulierimplantats (305) eingreift, so dass 
die Anordnung f ixiert ist 

Claims 50 

1. Impression system with an impression cap 
(4,104,204,304,404) for transfen'ing, to a master 
cast, an end, protruding from a human tissue struc- 
ture, of an implant (1 ) which is fitted into the human ss 
body, including possible superstructures, hereinaf- 
ter referred to as situation (X). where 



a) at the very top. the implant (1) ends with an 
implant shouMer (11) on the implant head (10). 
and 

b) superstructures (2,302,402) with different 
abutments (21,321,421) projecting above the 
iirplant shoulder (11) can be fitted into the 
implant head (1 0), characterized in that 

c) at the very bottom, the impression cap 
(4,104,204,304,404) ends with a cap shoulder 
(41,141,241,341,441) which is complementary 
to the implant shoukier (1 1) and which sits radi- 
ally at least partially on the implant shoukler 
(11), and that 

d) a slide sleeve (3,103,203,303,403) is fitted 
into the inside of the impression cap 
(4,104,204,304,404) and determines the rela- 
tive positk)n of the outside flank of the abut- 
ment (21,321,421) In relatton to the implant 
shoulder (11). in order to transfer the situation 
(X) fixed in the obtained impression (AD) anal- 
ogously to the master cast 

2. Impression system according to Claim 1 . character- 
ized in that 

a) for producing the master cast, k>ased on 
the impression (AD) taken previously from 
the situation (X), a manipulation implant 
(5,105,205,305) is provided which has a 
manipulation shouMer (55,155,255,355) 
complementary to the cap shoulder 
(41 ,1 41 ,241 ,341 ) and a manipulation abutment 
(51,151,351) cbn^esponding to the abutment 
(21 ,321 ,421). and 

b) the cap shoukier (41,141,241,341) bears on 
the manipulation shouMer (55, 155,255,355). 
and 

c) the slide sleeve (3,103,203,303) positioned 
in the impression cap (4,104,204,304) defines 
the relative position of the outside flank of the 
manipulation abutment (51,151,351). 

3. Impression system according to Claim 2, character- 
ized in that the manipulation implant (5,105,305) 
has a manipulation abutment (51,151,351) analo- 
gous in its outer contours to the respective situation 
(X). whteh manipulation abutment (51,151,351), 
during the production of the master cast takes up, 
within the impression (AD), the space of tiie abut- 
ment (21,321,421) which is situated on the implant 
(1 ) and of which an impression has previously been 
taken. 

4. Impression system according to Claim 1 , character- 
ized in^ttiat the slide sleeve (3,103,303,403) con- 
sists of a sleeve section (30,130,330,430) fitting 
between the impressbn cap (4,104,304,404) and 
the abutment (21,321,421).. and of a collar 
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(31,131,331,4^1). projecting from the impression 
cap (4,104,304,404). 

5. Impression system according to Claim 1 . character- 
ized in that *tha slide sleeve (203) consists of a 
sleeve section (230) which can be pushed into the 
impression cap (204), and of a clamping head (237) 
which is attached thereon and which is intended to 
engage with clamping In the axial internal threaded 
bore (12) of the implant (1) or in the axial bore (253) 
of the manipulation implant (205). 

6. Impression system according to Claim 1 . character- 
ized in that the slide sleeve (3,203) is open at the 
top. and in order to clanrp the slide sleeve (3,203). 
a securing peg (9) is provided which can be pushed 
in from above and which has a shaft (90) projecting 
into the slide sleeve (3,203). 

7. Impression system according to Claim 6, character- 
ized in that the securing peg (9) has. at the very top» 
a plate (91) projecting from the impression cap 
(4,204). and a bead (92) inaeasing the clamping 
action is provided on the shaft (90). 

8. Impression system according to Claim 1 . character- 
ized in that a saew (S) passes through the slide 
sleeve (303) and the Impression cap (304). the 
point of the screw (S) engaging on the abutment 
(321) of the superstructure (302) or on the manipu- 
lation abutment (351) of the manipulation inplant 
(305). so that the arrangement is fixed. 

Revendications 

1. Syst^me de prise d*empreinte avec une coiffe de 
prise d'empreinte (4, 104» 204, 304. 404) pour le 
transfert d*une terminaison, sortant d'une structure 
tissulaire humaine. d'un implant (1) pos6 dans le 
corps humain. y compris d'dventuelles pitees ajou- 
t^ - appel6e situation (X) dans la suite - k un maT- 
tre-mod^le. dans lequel 

a) I'implant (1) se termine k la tdte de Timplant 

(10) k son extr^mit^ sup^rieure par un ^paule- 
mentd1mplant(11)et 

b) des noyaux de montage (2, 302. 402) avec 
des piliers (21, 321. 421) diff^rents d^passant 
r^aulement dimplant (1 1) peuvent §tre intro- 
duits dans la tdte de Timplant (10). 
caract^is^ enceque 

c) la coiffe de prise d*empreinte (4, 104. 204. 
304, 404) se termine k son extr^mit§ inf^rieure 
par un ^aulement de coiffe (41 . 1 41 . 241 . 341 . 
441) compl6mentaire k T^paulement d'inrtplant 

(11) et s'applique au moins en partie radiale- 
ment sur I'^ulement d*implant (11). et en ce 
que 



d) k I'int^rieur de la coiffe de prise d'empreinte 
(4. 104, 204, 304. 404) est introduite une 
douille coulissartte (3. 103. 203. 303. 403). qui 
determine la position relative des flancs ext6- 
5 rieurs du pilier (21. 321. 421) par rapport k 

r^aulement d'implant (11). afin de transferer 
de fagon analogue au maTtre*mod^e la situa- 
tion (X) f ix6e dans Tempreinte obtenue (AD). 

10 2. Syst^me de prise d'empreinte suivant la revendica- 
tion 1 . caract6ris6 en ce que 

a) pour la confection du mattre-mod^le - en se 
basant sur Temprelnte (AD) prise ant^rieure- 

IS ment de la situation ()g • it est pr^ un analo- ■ 

gue de laboratoire (5. 105. 205. 305) avec un 
^utement d*analogue (55. 155. 255, 355) 
compl6mentaire k r^paulement de coiffe (41, 
141. 241. 341) et un analogue de pilier (51, 

20 151. 351) correspondent au pilier (21. 321, 

421), et 

b) r^ulement de coiffe (41, 141. 241, 341) 
s'applique sur T^aulement d'analogue (55, 
155. 255, 355), et 

25 c) la douille coulissante (3. 1 03. 203. 303) posi- 

tionn^e dans la coiffe de prise d'empreinte (4. 
104. 204, 304) determine la position relative 
des flancs ext6rieurs de I'analogue de pilier 
(51.151.351). 

30 

3. Systeme de prise d'empreinte suivant la revendtca- 
tion 2. caracterise en ce que Tanalogue de labora- 
toire (5, 105, 305) pr^serrte un analogue de pilier 
(51. 151. 351) analogue par ses contours ext6- 

35 rieurs k ta situation (X) respective, et qui. lots de la 
confection du maTtre-mod^le. occupe dans 
Tempreinte (AD) I'espace du pilier (21. 321. 421) se 
trouvant sur I'implant (1) et copi6 artterleurement 
sur le patient 

40 

4. Syst^me de prise d'empreinte suivant la revendica* 
tion 1. caracterise en ce que la douille coulissarrte 
(3. 103. 303. 403) se compose d'une partie de 
douille (30. 130. 330. 430) s'ajustant entre la coiffe 

45 de prise d'empreinte (4. 104, 304. 404) et le pilier 
(21. 321. 421) et d'une collerette (31, 131. 331. 
431) d^bordant au-delft de la coiffe de prise 
d'empreinte (4. 104. 304. 404). 

50 5. Systems de prise d'empreinte suivant la revendica- 
t'on 1, caracterise en ce que la douille coulissante 
(203) se compose d'une partie de douille (230) k 
glisser dans la coiffe de prise d'empreinte (204) et 
d'une tete de serrage (237) attaches k celle-ci. qui 

55 est destinee k s'accrocher avec serrage dans le 
trou axial filete interieurement (12) dans I'implant 
(1) ou dans le trou axial (253) darts I'analogue de 
laboratoire (205). 
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6. Syst^me de prise d* empreinte suivant ta revendlca- 
tion 1 . caract^isd en ce que la douiUe coulissante 
(3. 203) est ouverte vers le haut et en ce qu1l est 
pr^vu, pour bloquer la douille coulissante (3. 203). 
une broche de stoirit6 (9) k ins^er par le haut s 
avec une tige (90) pdn^trant dans la douille coulis- 
sante (3. 203). 

7. Syst6me de prise tf empreinte suivant la revendica- 
tioh 6. caract^risd en ce que la broche de s6curitd io 
(9) pr^ente k son 6xtr6mit6 sup6rieure un plateau 
(91) d^bofdant au<iel^ de la coiffe de prise 
d'ehpreinte (4. 204) et en ce qu'il est prdvu sur la 
tige (90) un boun^elet (92) accentuant I'effet de ser* 
raga 

8. Syst^e de prise d'empreinte suivant la revendica- 
tion 1. caract^lsd en ce que la douiOe coulissante 
(303) et la coiffe de prise d'empreinte (304) sont tra- 
vers^es par une vis (S), dont la points s*accroche 20 
au pitier (321) du noyau de montage (302), respec- 
tivement k ranalogue de pilier (351) de ranalogue 

de laboratoire (30^. de fagon k fixer le dispositif. 
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